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安全使用注意事项

       为确保使用安全，请在打开包装之后，仔细阅读安全使用说
明注意事项

安全使用注意事项

1.请使用110v~220v的交流电源，并单独使用10A及以上的符合国家标准的插座，以确保安全。

2.产品安装必须有专业的安装师傅、经销商或有类似专业的人员进行安装。

3.产品调试严格按照产品说明调试方法进行调试，以免发生意外事故。

4.设备不得遭受水滴或水溅，设备上不得放置诸如花瓶一类的装有液体的物品。

5.设备上不要放置裸露的火焰源，如点燃的蜡烛。

6.设备不打算给体能弱，反应迟缓，或有精神障碍的人使用，除非在对其负有安全责任的人员的指

    导或帮助下安全使用。

7.儿童和宠物一定要在监护人的陪伴下使用该产品，以免夹伤。

8.严禁将任何异物插入器具中，以免引起触电或火灾。

9.严禁湿手触及到开关及其他控制器。

10.如果电源软线损坏，为了避免危险，必须由制造商、其维修部或类似部门的专业人员来更换。

11.在使用过程中，严禁将物体（包含但不限于人、宠物或贵重物品等）放入门轴位置，以免造成

      夹伤。

请仔细阅读产品说明书，并请您妥善保管，以便日后参考。

您在使用中如遇到疑问，请联系客服人员。
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明装开门机产品参数

电源开关

电机

控制主板

显示屏

支臂轨道轨道堵口 轨道堵口

主机

主机罩

轨道罩

最适合范围

极限范围

外接设备接口 门体形式：单开门/双开门

适用范围（场合）：室内

适装门的种类：实木门/木质边框玻璃门/铝框门/不锈钢门

输入电压：AC100-240V 50-60HZ

输出电压：DC24V/12V  4A

最大功耗：≤120W

静态功耗：5W

开门停留时间：1-30S（可调）

遇阻灵敏度：5档可调

最大开关门速度：1-8档可调

开关门速度：3档可调

静音要求：运行噪音小于50分贝

适用门重：≤250kg      

适装门宽：700-1400mm

电机扭力：56Nm   

手动开合力：≤8N       

适用温度：-30‒50°C

开门次数：50万次

1400

240合页

400mm

235mm

530mm
34.5mm

32mm
12mm

68.5
mm

80.5mm

门框

门

门

02 03

注：使用人脸识别门禁时需外接电源，
禁止从设备取电

防夹：防夹有信号时，门暂停运行，信号

消失，门继续上一指令运行
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安装前准备工作

1.了解门体重量、安装环境、测量门体宽度等参数

700≤门宽≤1400

1.当门体重量小于80kg，门体宽度700~1400mm,门轴到开门机轴中心的

   距离235mm

2.当门体重量80-120kg，门体宽度700~1100mm，门轴到开门机轴中心

   的距离250mm

3.当门体重量120-200kg，门体宽度700~950mm，门轴到开门机轴中心

   的距离260mm

4.当门体重量200-250kg，门体宽度700~950mm，门轴到开门机轴中心

   的距离270mm

235~270

情景一：（适用于明装开门机、暗装开门机）

情景二：（直臂、曲臂判断方法）

当开门机安装为外装内开时，当超过上图尺寸时，需要联系厂家更换曲臂。

04 05

70

开门机转轴

建议安装尺寸



明装开门机安装指南

情景一：内装内开（机组在里面，门是朝着房间里面开）

第一步

外装外开（机组在外面，门是朝着房间外面开）

07

右开门：此线对齐门合页中轴

第一步：当门为内装内开或外装外开时，将安装卡纸放置在门框上，且是门扇上边缘与卡纸

的门扇上边缘线对齐，开好对应的固定螺丝孔，如图一。

第二步：将开门机放入门框位置，并对齐已经开好的螺丝孔位，用螺丝固定好。

图一

图二

右开门：此线对齐门合页中轴

06
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第三步：用内六角将支臂固定在开门机上，并将滑轨穿过支臂上的滑块，如图三。

图三

图四

图五

第四步：将门关好，安装滑轨堵头，并将滑块放置于最滑轨最端头，如图四，然后标记好

螺丝孔位，用电动螺丝批开孔并固定好螺丝即可。 

滑轨堵头 滑轨堵头

滑块

第五步：接好电源线，并盖好装饰盖，如图五。

第六步：下载APP，调试产品，调试见后面设备调试说明

图三

图四

图五

滑轨堵头 滑轨堵头

滑块

220v电源不分零火线



第一步

右开门：此线对齐门合页中轴

第一步：当门为内装外开或外装内开时，将安装卡纸放置在门框上，且是门框下边缘与卡纸

的门框下边缘线对齐，开好对应的固定螺丝孔，如图一。

第二步：将开门机放入门框位置，并对齐已经开好的螺丝孔位，用螺丝固定好。

图一

图二

情景二：内装外开（机组在里面，门是朝着房间外面开）

右开门：此线对齐门合页中轴

10 11



情景三：曲臂安装方法

右开门：此线对齐门合页中轴

图一

第三步：用内六角将支臂固定在开门机上，并将滑轨穿过支臂上的滑块，如图三。

图三

图四

图五

第四步：将门关好，安装滑轨堵头，并将滑块放置于最滑轨最端头，如图四，然后标记好

螺丝孔位，开孔用螺丝固定滑轨即可。 

滑轨堵头 滑轨堵头

滑块

第五步：接好电源线，并盖好装饰盖，如图五。

第六步：下载APP，调试产品，调试见后面设备调试说明

图三

图四

图五

滑轨堵头 滑轨堵头

滑块

12 13

220v电源不分零火线



4

2

注意：开孔时确保支臂座到门轴中心距的
距离大于电机中心距到门轴中心距的距离
如图 4 2＞

第四步：当门处于关闭状态时，确保支臂与门处于垂直状态，如图四，固定好支臂另一端，
（注：安装注意事项如图五）

第五步：接好电源线，并盖好装饰盖，如图五。

第六步：下载APP，调试产品，调试见后面设备调试说明

3

标记

第一步：根据门体实际情况，按照开孔图开好螺丝孔位，如图一。

第二步：将开门机放入门框位置，对齐已经打好的螺丝孔位，用螺丝固定好，如图二。

第三步：将曲臂固定在开门机上，如图三。

图三

图四

图五

14 15



暗藏开门机产品参数
电机 控制器 电源开关

不锈钢装饰板
支臂 滑块

轨道

69.5

410

388

530

轨道截面图

30

33

固定螺丝

定位块

69.5

70
5.5

主机界面图
12

暗藏开门机安装指南

门框开孔尺寸（以下单位均为毫米（mm））

（木门开孔图）

开门机安装步骤

1.按照上图尺寸留好孔位，如上图

3.将滑块和定位块放入轨道中（如图），然后将轨道放入门扇的轨道孔位中，并固定好螺丝,将门

    打开到需要的角度，固定好定位块，使其阻拦门继续开启

4.将支臂两端分别固定在开门机和滑轨的滑块上，并用螺丝固定好即可

2.接好电源线，将开门机放入门框的孔中，用螺丝固定好开门机（含不锈钢装饰板）

单开门

370

合页
700≤ 门扇宽度≤1400

注意：确保门在打开

的时候支臂不会阻碍

门的开关

15~18

30
轨道孔位

5.5

70

530

30

33

定位块

535
235-250

17

深度5.5mm孔深度深度70mm

2020

135

135

16

535

34

深度30

注：当上图距离低于或者高于235-250时，滑轨开孔位置则需跟随移动



开门机安装步骤

1.按照上图尺寸留好孔位，如上图

3.将滑块和定位块放入轨道中（如上图），然后将轨道放入门扇的轨道孔位中，并固定好螺丝，将门

    打开到需要的角度，固定好定位块，使其阻拦门继续开启

4.将支臂两端分别固定在开门机和滑轨的滑块上，并用螺丝固定好即可

2.安装好固定脚码，接好电源线，将开门机放入门框的孔中，固定在脚码上，安装不锈钢装饰板

（金属门开孔图）单开门

71.5

410

388

合页 700≤ 门扇宽度≤1400

注意：确保门在打开的时候

支臂不会阻碍门的开关

15~18

34轨道孔位

螺丝孔

5.5

235-250

70

530

30

33

定位块

脚码

535

螺丝孔（仅限金属门）

双开门 (注：金属门需脚码固定)

脚码（仅限金属门）

1400≤ 两扇门最大宽度≤3000

开门机安装步骤

1.按照上图尺寸留好孔位，如上图

3.将滑块和定位块放入轨道中（如上图），然后将轨道放入门扇的轨道孔位中，并固定好螺丝，将门

    打开到需要的角度，固定好定位块，使其阻拦门继续开启

4.将支臂两端分别固定在开门机和滑轨的滑块上，并用螺丝固定好即可

2.将两台开门机接好电源线并连接好双开门通讯线，然后将开门机分别放入门框的孔中，用螺丝

   固定好开门机（含不锈钢装饰板）

双开门开孔尺寸参照单开门开门尺寸

18 19

135 535

34

深度30

注：当上图距离低于或者高于235-250时，滑轨开孔位置则需跟随移动

135
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第一步：开门机安装完成后，门打开到0°-30°左右（如下图）

单开门设备调试（确定开门方向和起始点）

起点

终点

第二步：确定好终点位置，固定好限位块位置 ，打开APP添加设备，点击APP        
 开始行程学习（见APP添加设备流程）

限位块

限位块

1.将门处于接近关闭（30度左右）的状态。

2.点击APP【开启】，无论门扇开始向开门

方向还是关门方向运动，都需要在终点

位置设置阻挡,开门机自动反向运动到另

外一个止点，待门关闭即完成行程学习。

30°

0°-30°

双开门设备调试

1.安装好2台开门机

2.将两台开门机用通讯线连接，如图所示

3.手机APP添加门先开的自动开门机，此设备为主机，另一台则为从机，打开高级设置，将 【单开/联动】 

选项选择 【双开联动】 即可（注：主机、从机判定方法：当开门时，先开的门安装的自动开门机为主机）

4.打开APP添加设备，点击APP         开始行程学习（见APP添加设备流程），（注：手动将两扇门打开

30.左右°，如上图 ），无论主门开始向开门方向还是关门方向运动，则都需要在终点位置设置阻挡,开门

机自动反向运动到另外一个止点，主门学习完成后，从门会自动学习，无需阻挡，待两扇门关闭行程学

习即完成 

1.双开门有止口

主门 从门

主机 从机

终点

确认

-
+

通
讯

电
锁

GND
12V

双开门

确认

-
+

通
讯

电
锁

GND
12V

双开门



2.双开门无止口

22
23

1.安装好2台开门机。

2.分别扫描2台开门机的二维码，打开app，点击开启，然后按照单开门调试方法进行行程学习、

换向以及其他设置。

3.将门禁或感应设备分别接入两台开门机，如上图，即可实现同时开门；当需要单开门是，则只

需关闭其中一台开门机即可。

1.安装好2台开门机。

2.将两台开门机用通讯线连接，如上图

主门 从门

主机 从机

终点

方法一：（两台开门机单独运行）

方法二：（两台开门机联动运行）

3.扫描任意一台开门机的二维码，作为主机，另一台则为从机，打开高级设置，将 【单开/联动】 

选项选择 【双开联动】 即可（注：主机、从机判定方法：当开门时，先开的门安装的自动开门机为主机）

4.打开APP添加设备，点击APP         开始行程学习（见APP添加设备流程），（注：手动将两扇门打开

0°-30°，如上图 ），无论主门开始向开门方向还是关门方向运动，则都需要在终点位置设置阻挡,开门

机自动反向运动到另外一个止点，主门学习完成后，从门会自动学习，无需阻挡，待两扇门关闭行程学

习即完成

确认

-
+

通
讯

电
锁

GND
12V

双开门

确认

-
+

通
讯

电
锁

GND
12V

双开门 1.双开门模式切换单开门模式
当双开门模式需要切换为单开门模式时，首先将两台设备断电，然后打开主机，即可实现单开门

模式

 
2.恢复双开门模式
当单开门模式需要切换回双开门模式时，首先需要将主机的电源关闭，然后先打开从机电源，再打

开主机电源，即可恢复双开门模式

 

3.双机联动时双开、单开模式切换方法 
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1.打开APP 如图 2.点击设置，如图 3.点击添加设备，如图

4.点击扫描添加，如图 3.扫码设备上的二维码，设置设备名称，

点击添加，如图

1.返回首页，点击添加的设备

添加设备流程

设备设置、换向、双开门设置、添加遥控器方法

2.点击更多 如下图

修改名称

扫描二维码，下载“APP”，点击下载，如下图

APP下载方法
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3.对设备进行基础的设置，如

   需更多设置，点击高级设置
4.输入默认密码“736655”，即可

   进入设置界面

6.双开门选择双开并联，添加遥控
器点击添加遥控，即可进入配对 

5.点击开门方向，选择反向进行
   换向（换向操作）

双开门选择双开并联

1.屏幕按键操作方法

01 开启速度档位 3
02 开启缓冲距离 9
03 关闭速度档位 3
04 关闭缓冲距离 9

01 开启速度档位 3
02 开启缓冲距离 9
03 关闭速度档位 3
04 关闭缓冲距离 9

01 开启速度档位 3
02 开启缓冲距离 9
03 关闭速度档位 3
04 关闭缓冲距离 9

01 开启速度档位 3
02 开启缓冲距离 8
03 关闭速度档位 3
04 关闭缓冲距离 9

01 开启速度档位 3
02 开启缓冲距离 8
03 关闭速度档位 3
04 关闭缓冲距离 9

01 开启速度档位 3
02 开启缓冲距离 8
03 关闭速度档位 3
04 关闭缓冲距离 9

上/下

确认

上/下

上/下

确认

上/下

上/下

确认

上/下

上/下

确认

上/下

上/下

确认

上/下

上/下

确认

上/下

开门机控制器的参数在出厂时通常已经调整为较合适的状态，通常不需要用户调整参数。当用户确需调整参数，可以通过按键配合

液晶屏来设置参数。为了环保节能，开门机控制上液晶屏通常是息屏状态。

按下任意一个按键后，液晶屏就会点亮。

按中间确认键，使得当前选择项后面的具体参数值，出现反色显示时，按上/下键，修改当前选择项的具体数值；

按中间键，使得当前选择项后面的具体参数值，没有反色显示时，按上下键，可以切换不同的参数条目。

遥控器添加方法
按键遥控器添加方法

1、APP添加遥控器

   （1）打开APP，找到要遥控器的设备，进入【高级设置】，点击添加遥控器

   （2）点击【添加遥控器】后，快速按压遥控器上的开门键和关门键（注：同时按住A和B键，

         可连续多按压几次），即可完成遥控匹配。

2、开门机按键添加遥控器

   （1）操作设备【添加A/B遥控】后，开门机会发出“嘀.. 嘀”的间隔声音。

   （2）击【添加遥控器】后，快速按压遥控器上的开门键和关门键（注：第一排中的 

         任意一个和第三排中的任意一个同时按压，可连续多按压几次），即可完成遥控匹配。

   （3）【增加遥控器A/B】后面的数字累计增加

A A

BB

第一步 第二步 第三步

第四步 第五步 第六步
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无线感应遥控器添加方法

1、APP添加遥控器

 （1）打开遥控器，长按5s【多功能按钮】即可开机，

 （2）按压一下【多功能按钮】，使指示灯长亮蓝灯即进入对码模式

 （3）打开APP，找到要遥控器的设备，进入【高级设置】，点击添加遥控器即可

 （4）然后再次按压一下【多功能按钮】，取消蓝灯长亮即可

2、开门机按键添加遥控器

 （1）打开遥控器，长按5s【多功能按钮】即可开机，

 （2）按压一下【多功能按钮】，使指示灯长亮蓝灯即进入对码模式

 （3）操作设备【添加A/B遥控】后，开门机会发出“嘀.. 嘀”的声音。

 （4）【增加遥控器A/B】后面的数字累计增加，然后再次按压一下【多功能按钮】，

  取消蓝灯长亮取消对码模式即可

多功能按钮Type-C 充电口

指示灯

红外感应

注：当开启电锁功能后，门关闭并上锁后，按APP或者遥控器的暂停键，遥控器A可以屏蔽遥控器B的信号，使遥控器B无法使用

警示
停电再次恢复供电后，此时开门机将自动寻找起始位置，请勿
阻挡门的运行，如被阻挡，请断电重启切勿阻挡门

温馨建议
1、定期重启开门机（半年一次）

2、定期检查门机所有固定螺丝，以防开门机松动导致运行不畅

开/关门速度档位

开/关门缓冲距离

开/关门缓冲速度

开门停留时间

开门方向

常开/常闭模式

遇阻灵敏度

电锁

关门冲力

最大速度档位

低速缓冲距离 

一压常开

行程学习

双开门

主机/从机

调整开/关速度，1档最慢、3挡最快

调整开/关门缓冲距离，1档最短，9档最长

调整开/关门缓冲距离的速度，1档最快、5挡最慢 

调整开门停留时间，1-30S可调

调整开门方向，当实际开门方向和需求方向反向时，用于换向

常开模式：门开门完成后不关闭；常闭模式：门开门完成后自动关闭

调整遇到阻力后门，继续行进时力量的大小，1为最小，5为最大

当产品接入电插锁锁时，0为关闭电锁功能；1为打开电锁功能

门扇关门时的冲击速度，0档取消，1档最小，5档最大，适应不同门扇的胶条

调整开/门速度，1档最慢，9档最快

调整门扇在关门时距离终点位置的远近，1档最短，9档最长 

当门扇打开后，按压门扇使其保持常开状态

用于门扇自动学习行程

当门扇为双开门时，设置为双开门

当设置为双开门是需要设置主/从机，0为从机；1为主机

功能说明

联动时间

增加A/B遥控

关门保持力

关门压紧时间

清除遥控

恢复出厂设置

反应灵敏度

当门扇为双开门时，用于调整两扇门开启/关闭时的间隔时间，数字越大间隔越长

用于添加遥控器，A/B遥控功能一样,A/B分别可以添加4个遥控设备

调整门在关闭到关门 终点位置时的力度

调整门在关闭到关门 终点位置时 压紧的时间

清除所有遥控器

用于重置产品，将设备恢复到出厂状态

默认设置为5，当门体过重或者过轻，门体运行产生抖动时，对该参数调大或者调小


